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L'invention conceme un vibro-coropresseur elec- 
trodynamique dont la paitie mobile, animee d'un 
mouv^ent dc va-et-vient et portant le piston com- 
presseur, est supportee, par rapport au stator du 
circuit magnetique^ a Taide d'un systemc elasUquc, 
la frequence de vibration propre de ladite partie. 
mobile correspondant pratiquement k la frequence 
du courant altematif de coromande. . 

Dans les cornpresseurs de ce genre, le njouvement 
de va-et-vient du piston compresseur resulte du mou- 
vement de vibration qu'effectue, dans le champ d*un 
aimant permanent, unc bobine trarersee par un cou- 
rant altematif. 

Afin que les vibrations puisspnt se produire dans 
les meilletures conditions possibles, il est soubaitable 
que la^ frequence propre de la parlie mobile soit 
egale a la frequence du courant altematif. Or, a 
cause des divers ecarts possibles dans les matcriaux 
utdiaes ainsi que des tolerances admises, il est impos- 
sible en pratique de dctenniner d'avance el de 
maniere pz6cise ladite frequence propre de )a partie 
mobile. 

L'invention obvie a ces inconvenients et est prin- 
cipalement c^racterisee en ce que, toot en utilisant 
un systeme elastique qui s'etend pratiquement dans 
un plan perpendiculaire a la direction du mou ve- 
ment sui\'i par le piston compresseur et dont les 
coips elastiques affcctcnt, du moins pres de la p^ri- 
-pberie exterieure du systeme elastique et par rapport 
«u centre de ce demier an voisinage dnqud la partie 
animee de son mouvement do va-ict-vient est suppor- 
tee, une forme approzimativement circulaire, cn 
particulier en spirale, la frequence propre de cette 
partie peut ctre re^ee cn faisant toumer ledit sys- 
teme elastique autour de son centre* ce mouvement 
cntrainant, par rapport a des moyens de bbcage, le 
d%>lacemcnt de certaines parties du systeme elas- 
tique. situees pres de sa peripheric. 

De cette fa^on. on peut done, en adaptant la rai- 
dcur du lessort en forme de spirale, reglcx dc 
maniere simple la frequence propre de la partie 
mobile sur la frequence du courant ahcmatif par- 
courant la bobine. 
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A cet avantage s'en ajoute un second, a savoir 
qu'une variation eventueQe de la frequence propre 
de la partie mobile, consecutive par exemple a nne 
r^>aration» peut etre annal6e grSoe a la possibilite 
du reglagc prfeit^. 

Dans un mode de realisation favorable de Tinven- 
tion^ le systeme «lastique, forme par des lames cnrou- 
lees en spirales symetriques l*nne de I'autre par rap- 
port a leur pole commun, parallelement a la direc- 
tion du mouvement suivi par le piston, est dispose 
transversalemcat entrc des tiges de support, s'etcn* 
dant quasi parall^emeat a ladite direction et com- 
portant chacunc des moyens permettant de fixer la 
partie de lame s'ciendani le long de la tige. 

Lorsque les tiges sont choisies cylindriques, un 
autre mode de realisation simple devient possible et 
est caract6ris6 notamment en ce que Textremite de 
chaquc tige support est munie d'un filetagc a 
Tendroit ou se trouve la lame elastique, qui peut 
ainsi etre bloquec dans la j>osition choisie entrc des 
ecrous pouvant loumer sur la tige filetee. 

En deplagant entre ces moyens de blocage les 
extremites des lames elastiques bloquees ensuite a 
nouveau, on peut regler la longueur dc cette lame 
entre la tigc et le centre du corps elastique en forme 
de spirale, tandis que la fixation des extremites de 
la lame aux tiges de support peut etre noUblement 
ameliorec du fait que <3iacune dc ces extremites 
est recourbcc cn forme de boucle autour de lo tigc 
correspondante, une gorge deplajable par rapport 
a la tige etant ainsi formee entre les bras de boucle. 

Pour evitcr que dans les extremites des lames 
elastiques la tension. soit trop concentree aux endzoits 
d'encastrement aux tiges support, un mode de reali- 
sation suivant l'invention est encore caracterisS en 
ce qu'entre les moyens de blocage et la lame Sas- 
tique sont disposees des rondelles realisees cn un 
materia u dont la durete est notablement infeneurc 
a ceUe du materiau constituant ce corps elastique. 

La description ci-apres, en se referant au dessin 
annexe, Ic tout donne a titre d'exem^de non fimitatif. 
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[1^56.8S3] — 
fcra bien comprendxe comroent ^invention peut etre 
r^alisee, Ics parlicaalarircs qui rcssortcnt tant da texle 
que du dessin faisant, bicn entendu, paztie de l*in- 
vcntion. 

La figure 1 est une coupe longitudiuale d*un vibro- 
compresseur eleclrodynainique icpreseute schematic 
quement et confonne a Fiavention. 

La figure 2 est une coupe transversalc suivant le 
plan II-II de la figure I. 

La figure 3 est une vue suivant; la flccbc P dc la 
figure 2 ct illustre en detaU la fagon dont est assem- 
blee J'extremhe d'une lame elastique a la tige de 
support equipee dc ses rdoyens de blocage. 

Sur la figure 1^ Taimant permanent (1) coroporte 
une piece polaire (2) et une culasse (3) qui portent 
ensemble le cylindre de compression (4) place cen- 
trelcxncnt dans le boitier (27). Get ensemble forme 
la partle immobile a laqucUc apparticnt cgalcment Ic 
dapet de refoulement (5) souxnis a Taction d'un 
ressort (6) qui trouve un appui sur la face intcricure 
d'une coiffe (7) placce sur la culasse (3). 

La partic du compresseur tnise en vibration com- 
porle Ic plongeur creux (9) qui eat guide dans ledit 
cylindre (4?) et dont rextremite faisant saillie bors 
de la piece polaire (2) est fix€e, h Taide du collier 
(10) et dc Torganc aimulaire (11), a la douillc (12) 
portant la bobine (13) se trouvant dans I'entrefer 
(14). Ladite extremite du plongeur (9) est egale- 
ment solidaixe d*nn organe de support (15) compor- 
tant des orifices d'adjnission (25), La liberie de 
mouvement de la partie mobile telle que decrite 
ci-dessus, est lixnitee du fait que Torgane (15) est 
fixe a la partie centrale d'un ressort (17), realise 
en fonne de lame splralee, qui est rendu .solidairc 
des tiges (IB) que porte la culasse (3)^ comme il sera 
d^ciit par la suite. 

Sur ]a figure 2, on rcmarque que la paxtic cen- 
trale de cette lame (17) est glissee dans une rainnie 

(19) pratiquee dans im arbre (16) et est bloquee 
dans cel]e*ci a Taide d'ecrous let de rondelles, de 
fason analogue & la fixation aux tiges (18) d6ciite 
ci-apres. 

Les extr6xmt£5 de la lame \17) sont reoourb^ 
de fagon a affecter la fozzne dWe boucle oaverte 

(20) disposee autour de la tige correspond ante (18). 
En faisant pivoter le eyst&DEke Sastique ainsi consd- 
tee aatour de Tarbre (16) > on regie Tcndroit qu'oc- 
cupent, entre les bras (30) de^ bondes (20), les 
tiges 0.8), de sorte qu'avant de bloquer les extre- 
mites de la lame (17) , on regie ainsi sa longueur 
active ct, partant, sa raideur. A cct effct, les bras 
(30) des boudes (20). sont ooncentriques par rap- 
port au centre du systeme elastique. 

La figure 3 Ulustre la fa$on dont ks extremitcs 
de lame sont fixees a I'aide d^un filetage (21) dont 
sont roimies les tiges (18) et sur lequel s*adaptent 
les Serous (22) entre lesquels la lame (17) est serree 
par ses Lords lat^rauxl On remarqne les rondcUes 
(23) qui sont realist en un matexian dont la doret^ 
est notnblemcnt infcrietire a ccllc du materiaa cons- 
tituani la lame (17), tandis qu'entre les 6crous (22) 
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et ces rondelles (23) sont encore disposees des ron- 
delles (24). 

He la figure schematique 1, il ressort clairement 
que lorsque le plongeur creux (9) se deplacc vers le 
bas et qu'ainsi la soupape (28) s'ouvrc^ le Guide 
devanl etrc compiime penctre dans le boitier de 
compresseur (27) a traver^ la canalisation (26) pra- 
tiquee dans celui-ci et est aspire a travcrs les ori- 
fices d'ad mission (25) menant au plongeur creux 
(9). Lorsque cnsuite 1© plongeur se deplace vers le 
baut, le fluide est refoule ^ers Texterieur, au travers 
de la soupape (5), par rorifice de sortie (29) pra- 
tique dans la coiffe (7) . Les mouvements de pompage 
sc suivent rapidcment du fait que dans le cylindre 
(4) le plongeur (9) est anime d'un mouvement de 
vibration qui lui est transmis par la bobine (13) 
alimentee en courant ct montee dans Tentrefer (14) . 

RESUME 

La presente invention comprend notamment ; 

I. Un vibro-compresseur eledrodynamique dont 
la partic mobile animee d'un mouvement de va-et- 
vient et poilont le piston compresseur est support6e, 
par rapport au stator du circuit magnetique, a Faide 
d'un systeme elastique, la frequence de vibration 
proprc de ladite partie mobile correspondant prati- 
quement a la frequence du courant altematif de 
commande, principalement caracterisc cn ce^que, 
tout en utilisant tm systeme elastique qui s*etend 
pratiquement dans un plan perpendiculaire- a la 
direction du mouvem^t suivi pax le piston com- 
presseur et dont les corps elastiques affeclenty du 
mollis pres de la pcripberie cxteHeure du sjstcmc 
elastique ct par rapport au centre de ce deinier 
an voisinage duquel la partie animee de son mou* 
vemcnt de va-et-vient est supportee, une forme 
approximativement circulaire, cn particulier en 
spirale, la frequence propre de cette partie' peut 
etre r^ee en faisant toumer ledit systeme elasti- 
que aatour de' son centre, ce mouvement entrai- 
nant, par rapport k des moyens de blocage, le 
deplacemcnt de certainics parties du systeme' elas- 
tique, ritnees pres de sa peripherie. 

II. Des formes de realisation da vibreur-compres- 
seur specifie ci-dessus pouvant presenter* en outre, 
les particularites snivantes, prises separement ou en 
cozcdiinaison : 

1. Le systeme Sastique, forme" par les lames, 
enroulees en spirales, sym6triques Tune de Tavtre 
par rapport ^ leur pole oommun, parallelement h la 
direction du mouvemez|t soivi par )e piston, est dis- 
pose transversalement entre des tiges de support, 
s^elendant qua^ parall^ement a ladite direction et 
comportant cbacune des:moyens pennettant de fixer 
la partie de lame s*etendant le long de la tige ; 

2. Les moyens de fixation sp6dfies sous II 1* 
sont des moyens permettant de bloqaer ladite partie 
de lame Elastique; 

S. L'extr£mite de diaque tige de support est 
muxde d'un filetage a I'endroit ou se troave la lame 
elastique, qui peut ainsi. etre bloquee dans la posi- 
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lion choisie enlre ecrous pouvant tourncr sur 
ia ligc fiJetec; 

4., Chacunc ccs extremites est recourbec en 
forme do. houclcs antour t^e la tJg® cor rftapon<J Ante, 
line gorge deplagable par rapport a la tigc etant 
ainsi fonnee cntre les bras de Loucle; 

5. Entre les moycns de blocage et la lame elas- 
tiquB sonl diaposees des Tondclles realiste en un 
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jnateriau dont la durete est notablcroent infericure 
a celle du materian constituant cc corps elastique. 

III. A litre de produits industrids nouveaux, Ics 
ensembles comprcnant des vibro cojnpresseurs tcls 
que specif]£s c^-dessus. 

Society aitd : N.V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN 
Par ]>rocttr»iio]i : 
J. Casamova (Cabinet Armencavd jeune) 



Pour la Tcalc dc* fascicules, s*adress«r a IImpbimkrie Natiokau?, 27, nae de la Convention, Paris (IS*). 
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